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Av Jeff Smoot, CUI

Jeff Smoot bérjade pa CUI ar 2004, och har idag titeln vice president
for Application Engineering & Motion Control. Till en bérjan arbetade
han med att 6vervaka konstruktionen och utvecklingen av foretagets
produktlinje kallad AMT Modular Encoder. Nyligen fick han i uppdrag
att etablera en avdelning for applikationsingenjorer, med uppgift att

stodja foretagets kunder under utvecklingsprocessen.

Det grafiskt anvandargranssnitt AMT Viewpoint GUI tillater anvindaren
att programmera flera givarparametrar samt ger tillgang till diagnostikdata.
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Commudation

Sparar tid,
pengar
och stress

riftstopp kostar tid och pengar och
kan orsaka mycket irritation. Det
vet alla som arbetar med robot-
teknik, industriell automation eller
maskinkonstruktion.

A andra sidan hallerindustriellt Internet of
Things (lloT) — med sin férmdga att utnyttja
maskin-till-maskin-kommunikation (M2M),
sensordata och automationsteknik - pa att
andra sattet vi samlar in och kommunicerar
data.

UTVECKLINGEN FRAN ANALOGA till digitala
enheter baddar for intelligenta maskiner
som kan anvanda diagnostikfunktioner, och
foljaktligen ge information och tillgang till
data som tidigare varit otillgéngliga. Dessa
data gor att konstruktorer pa ett helt nytt
satt kan fa maskinen att pa egen hand for-
utse fel, och ddarmed undvika driftstopp i
processen.

Rotationsgivaren dr en kritisk komponent
i aterkopplingsslingan vid rorelsestyrning
inom tillampningar som exempelvis robotik,
energi, flyg, industri och automation. Den
maste vara palitlig, stabil och fungera val un-
derlang tid - detta trots att den ofta anvands
i tuffa miljoer dar den utsétts for smuts, fett,
damm, extrema temperaturer och kraftiga
vibrationer.

PA SENARE TID har efterfragan pa allt snab-
bare samt mer intelligenta, exakta och ef-
fektiva givare 6kat inom robotteknik och
automationsindustrin. De givare som hittills
funnits har dessvarre inte kunnat erbjuda
konstruktorer av rorelsestyrning nagon in-
telligens.

Har kliver CUl in med alternativ. Féretaget
erbjuder en rad digitala asic-baserade ko-
dare — enheter som for forsta gangen ger in-
genjorer tillgang till verktyg for diagnostisk
och programmering. De kan nyttjas for att
snabbt leverera anvandbara I6sningar, och
minskar risken for att en maskin drabbas av
driftstopp.

Genom att addera diagnostikfunktioner
till rotationsgivaren far konstruktorer till-
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Diagrammet visar ett standard M2M-kommunikationssystem.

terna av ett fel.

DIAGNOSTIKDATA KAN ocksA hjalpa till att
spara tid under utvecklingsskedet av en pro-
dukt. Som ingenjor vill vi gdrna tro att alla
vara konstruktioner fungerar perfekt forsta
gangen.Tyvarr ar det vanligtvis inte fallet!

Nar problem uppstar under sjdlva testfa-
sen ar orsaken oftast inte uppenbar, istallet
finns det till synes odndligt manga variabler.
En gedigen felsokningsprocess drar igang
for att ta reda pa varfér enheten inte fung-
erar som férvantat. Diagnostikdata kan pa-
skynda denna process och snabbt ringa in
den del av konstruktionen som kraver upp-
marksamhet — dagar eller till och med veck-
orav granskning kan undvikas. Denna typ av
atgdrd kan resulterai mer robusta produkter,
kortare konstruktionscykler och snabbare
tid till marknad.

CUl:s serie inkrementella givare, AMT11,
och kommuterande givare, AMT31, &r de
férsta rotationsgivare som bérjat integrera

gang till viktig systemdata som de inte haft
i traditionella analoga system. Darmed blir
det mojligt for systemet att snabbt avgora
om givaren fungerar som den ska, om den
inte alls fungerar eller har hamnat fel.

Systemet kan anvanda data for att gora
operatéren medvetna om eventuella dver-
gaende problem och agera innan motorn
startas. Darigenom kan katastrofala skador
undvikas.

FUNKTIONEN KAN AVEN anvandas i forebyg-
gande syfte - till exempel genom att ope-
ratdren kan kora en testsekvens som visar
att givaren fungerar som den ska innan en
tillampning kors igang. Sadana funktioner
ger konstruktérer mojlighet att halla ner ti-
den for driftstopp till ett minimum samtidigt
som de kan forutse eventuella problem som
kan uppsta med enheterifalt.

Till detta kommer att diagnostikdata kan
Overvakas och analyseras over tid. Det ger
ovarderlig trendinformation, som kan an-
vandas for att forutse eventuella fel i rorelse-
styrningen innan de intréffar.

Placerad direkt pa motorn kan givaren
ocksd fungera som en indikator pa andra
problem inom rorelsestyrningssystemet.
Den kan till exempel detektera slitage av
lager, axelférskjutning och termisk nedbryt-
ning. En grundlig analys av dessa data bad-
dar for kontrollerat férebyggande underhall
av en maskin. Alla problem som kan l6sas
innan ett katastrofalt fel intraffar minskar
tiden en maskin star stilla, forlanger dess
livstid och forbattrar den dvergripande sys-
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temintelligensen.

Forutom férdelarna med prediktivt un-
derhall kan diagnostikdata anvdndas for att
snabba pa felsékningsprocessen om ett fel
uppstar ute i faltet. Data ger reparationstek-
niker mojlighet att fokusera pa grundorsa-
ken till felet och snabbt avgéra om det ar or-
sakat av givaren sjalv eller om motorn ligger
bakom. Det innebar att den annars sa tids-
krdvande och dyra processen att ta bort och
ersatta bade givare och motor fran systemet
- ndgot som ofta sker utan anledning - inte
arnodvandig.

Det ar dyrt med en maskin som inte fung-
erar. Dels skapar det avbrott i produktionen,
dels ar det kostsamt att anlita en falttekniker
som ska reparera den. Foljaktligen kan till-
gangen pa givardiagnostik paskynda felsok-
nings- och reparationsprocessen, vilket i sin
tur resulterar i betydande kostnadsbespa-
ringar samtidigt som det minimerar effek-

denna typ av diagnostikfunktioner. Genom
att anvanda programvaran AMT Viewpoint,
eller enkla seriella kommandon, ger foreta-
get maskinkonstruktorer tillgang till varde-
full diagnostikdata.

Pulsgivarna ar kompakta, med diametern
37 mm och 10 mm tjock profil. De drivs med
5V och ger en programmerbar upplésning
som stracker sig fran 48 PPR till 4096 PPR
(Pulses per revolution, dvs pulser per varv).
De hanterar kommutationssignaler for alla
BLDC-polparskonfigurationer, liksom dif-
ferentiella eller enkla utgangar samt axiella
och radiella anslutningsriktningar.

Visserligen kan stillastdende maskiner
fortfarande bli ett problem, men ett 6kat
anvandande av diagnostikdata i maskin-
konstruktioner minskar signifikant antalet
maskinfel som uppstar. Till detta kommer att
det gar fortare att fa igdng en maskin samti-
digt som problem rent generellt minskar. W

”Som ingenjor vill vi garna tro att alla vara
konstruktioner fungerar perfekt forsta gangen.
Tyvarr ar det vanligtvis inte fallet!”

23



